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Besoins techniques

Ordinateurs :
- 1 ordinateur MacBook Pro 2,6 GHz Intel Core i7 avec les logiciels MaxMSP 7 et SuperCollider 3.7.

- 1 carte audio avec 8 entrées et sorties (par exemple RME UFX)

Son:
- 8 hauts-parleurs autour du public.

- 7 microphones statiques directionnels (Neumann KM-184, voir la disposition dans "Schéma technique".

Capture de gestes :
-Gants :

- 2 capteurs RiOT a 9 axes (3 axes d'accélérométre, 3 axes de gyroscope et 3 axes de boussole)
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Instructions :

Position des mains en relation au corps de l'interpréte

Right Hand

— position sur la droite

— position centrale

Left Hand

— position a gauche

Electronics || e

Division du temps, chaque case correspond a 1 seconde
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Inclinaison de la main vers l'intérieur et vers I'extérieur

Right Hand

a gauche

(a l'intérieur)

ad

(a l'extérieur)

roite

Left Hand

a gauche

/ mouvement vers l'extérieur, vers la droite \ déplacement vers la position centrale depuis la droite

Pal

\ mouvement vers I'extérieur, vers la gauche déplacement vers la position centrale a partir de la gauche

Mouvement de la main gauche oscillant dans la position de la
main gauche avec mouvement d'inclinaison de la main

a droite

(a l'extérieur) (a l'intérieur)



Position des mains

PLAT : paume de la main vers le bas ; doigts joints tournés vers l'avant.

REVERSE : paume de la main vers le haut, doigts joints vers I'avant.

COUPANT : main perpendiculaire au sol, doigts joints vers l'avant, pouce vers le haut ;

l'angle du bras au coude peut étre déplacé de plus ou moins 90 degrés.

VERS LEXTERIEUR : main perpendiculaire au sol, doigts joints vers I'avant ; pouce

vers le bas.

POING : poing fermé, vertical, pouce vers le haut.

LA PIERRE : poing fermé, horizontal, le pouce tourné vers l'intérieur.

Basé sur la nomenclature de Thierry De Mey
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déplacement vers Zone 4
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rouler tres serré
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